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Onderzoek

 Vraag Zuidvleugel:

» Kansen en uitdagingen voor automatische voertuigen?
e Auto
e Vracht
* QV

» Essay

» Workshop 10 maart 2015
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Impact en soorten AV’s
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Conclusies

» Dossier automatische voertuigen is booming (R&D ~ media)
* Believers en non-believers; Technology push?

» Techniek is 1,
maar veiligheid, gedrag en aansprakelijkheid zijn 2

e Kansen op korte termijn voor varianten met gedeeltelijke
automatisering en/of scheiding van overig verkeer

e Rotterdam The Hague airport mogelijke pilot voor Zuidvleugel
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Discussie

Hoe kunnen AV’s bijdragen aan (verbeteren)
innovatieve verbinding naar de airport RTHA?

Niels van Oort

N.vanOort@TUDelft.nl

Research papers:

http://nielsvanoort.weblog.tudelft.nl/
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